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Diagnostico en redes de comunicacion automotriz
con escaner y osciloscopio

Clase 1
Fundamentos de las Redes de Comunicacién Automotriz aplicados al diagnéstico

Concepto de red automotriz y comunicacién entre modulos (ECU / BCM / PCM / ABS / TCM)
» Arquitectura eléctrica del vehiculo moderno y su impacto en el diagnostico
« Identificacién de redes en el vehiculo:
o CAN (Controller Area Network)
o LIN (Local Interconnect Network)
o FlexRay (alta velocidad y sincronizacion)
Topologias de red y como influyen en la localizacion de fallas (bus, estrella, subredes)
Velocidades de transmision y niveles de voltaje tipicos por tipo de red
Importancia del diagnéstico de red en fallas actuales del vehiculo
Sintomas reales en taller asociados a fallas de comunicacion:
o Testigos encendidos
o Pérdida de funciones
o Vehiculo que no arranca
o Mddulos que no responden
Introduccién al procedimiento l6gico de diagndstico de redes

Clase 2

Red CAN: Funcionamiento y Procedimientos Basicos de Diagnoéstico

» Principio de funcionamiento de la red CAN aplicado al servicio automotriz
« CAN High y CAN Low: caracteristicas eléctricas y comportamiento normal
» Estados dominante y recesivo interpretados desde el punto de vista practico
o Tipos de red CAN: High Speed y Low Speed
» Resistencia de terminacion (120 Q):
o Funcién
o Ubicacion tipica
o Fallas asociadas
» Procedimiento de servicio con multimetro en red CAN:
o Medicion de resistencia total
o Medicion de voltajes en reposo
o Medicion de voltajes en comunicacién
» Procedimiento de diagndéstico con escaner:
o Lectura e interpretacion de DTC Uxxxx
o lIdentificacién de médulos presentes y ausentes
« Anadlisis de fallas comunes y su causa probable:
o Corto a tierra
o Corto a positivo

o Circuito abierto [lEeTH"NIcn

o Maddulo bloqueando la red 'V servicio
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Clase 3

Procedimientos de Diagnéstico de la Red CAN con Osciloscopio

» Cuando utilizar osciloscopio y cuando no (criterio de servicio)
» Procedimiento correcto de conexion del osciloscopio a la red CAN
» Configuracion basica del osciloscopio para diagndstico automotriz
» Visualizacioén practica de sefales CAN High y CAN Low
» Forma de onda correcta y valores tipicos de referencia
» Procedimiento de analisis de senal:
o Amplitud
o Simetria
o Nivel de ruido
» Localizacion de fallas reales mediante oscilogramas:
Distorsion de sefial
Ruido eléctrico inducido
Caidas de voltaje
Fallas intermitentes de comunicacion
« Comparacion entre senal correcta y senal defectuosa
» Casos reales de diagndstico en vehiculos de taller
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Clase 4

Red LIN y FlexRay: Diagnoéstico y Procedimientos de Servicio

Red LIN
» Caracteristicas de la red LIN y su uso en el vehiculo moderno
» Comunicacion maestro—esclavo aplicada al diagnéstico
« Voltajes y forma de onda tipica de la red LIN
» Componentes que comunmente utilizan red LIN:
o Regulador electronico del alternador
o Moddulos de puertas
o Ventiladores
o Sensores y actuadores inteligentes
» Procedimiento de diagndstico de red LIN:
o Con escaner
o Con multimetro
o Con osciloscopio
 Introduccion a FlexRay
» Por qué surge la red FlexRay en vehiculos modernos
» Caracteristicas principales:
o Alta velocidad
o Comunicacion deterministica
» Aplicaciones en sistemas de seguridad, direccion y chasis

« Enfoque de diagndstico basico y criterios de servicio [lEcTH"NIun
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Clase 5

Estrategias Avanzadas de Diagnéstico y Casos Reales de Taller

» Metodologia profesional de diagndstico de redes automotrices
» Procedimiento l6gico paso a paso:
o Escaner — multimetro — osciloscopio
» Estrategias para localizar médulos que bloquean la comunicacion
» Diagnéstico por desconexion selectiva de médulos
» Analisis e interpretacion de diagramas eléctricos enfocados en redes
 Interpretacion avanzada de cédigos U y estados de red
» Casos reales de taller:
o Vehiculo que no arranca por falla de comunicacion
o Moddulos que no aparecen en el escaner
o Fallas intermitentes por ruido eléctrico
» Buenas practicas de diagnéstico y errores comunes en el servicio
« Criterios para reparacion, sustitucion de modulos y verificacion final

Marcas analizadas:
Nissan, Chevrolet, Chrysler, Jeep, Mazda, Ford, Toyota Prius Hibrido, Kia, VW.

Curso virtual por Google Meet

Instructor:
Prof. J. Luis Orozco

Duracion:
5 clases (2 horas por clase)

Fechas de las clases:
2,9,17, 23y 30 marzo de 2026
7 de la noche, hora de CDMX
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Las clases quedan grabadas y

tendras acceso por un ano. ElEl}THllNII}Il
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